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La fisica del’ Scalextric

Informe Breu:

El nostre treball consisteix en realitzar un esdidamic i cinematic de tres vehicles

d’Scalextric, en una corba i en una reataitjancant I'analisi de video digital.

Seguint el métode cientific, varem comencar la roecdormulant-nos la pregunta:
“Quines variables intervenen en el comportament d’'unehicle d'Scalextric?”.
De les moltes que hi influien vam decidir estud@aforca de friccio cinética, el pes del

vehicle i el peralt en les corbes.

El treball es divideix en dues parts, la teori@practica.

En la part tedrica s’exposa la fisica que hem tiegucompte per realitzar la recerca, en
canvi, en la part practica, es presenten els axpets realitzats i els resultats obtinguts.
Aquesta es divideix en dues parts, I'analisi etram recte i en una corba de 180°.

En el tram recte vam estudiar la forca de fricéngtica (utilitzada en la part de la corba
per calcular les velocitats tedriques de cada lehida velocitat maxima. En la corba

analitzarem la velocitat maxima i I'influencia gedralt en la velocitat.

Per comprovar l'influencia del pes en els experitmemteriors, varem variar la massa

dels vehicles (original, doble i triple).

A partir dels resultats obtinguts, vam arribarsadegiients conclusions:
* A l'augmentar el pes del vehicle, la seva veloaigixima disminueix i el seu
coeficient de friccio cinétic, també.
e El peralt permet assolir una velocitat major quédaetorba sense peralt, quan el

vehicle té una massa superior a la doble.



